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1. Analiza strukturalna
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U K Ğ A D Y  M E C H A N I C Z N E:

Grupa I Elementy skğadowe nie przemieszczajŃ siň wzglňdem

siebie

konstrukcja noŜna dachu hali,

wieŨa stalowa, most, korpus maszyny

Grupa II Elementy skğadowe przemieszczajŃ siň wzglňdem siebie

ukğad korbowy silnika spalinowego

zawieszenie koğa samochodu, samolotu

schody ruchome

wysiňgnik koparki, ğadowarki

robot
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UKĞADY KINEMATYCZNE:

MECHANIZMY MASZYN I URZłDZEő, 

POJAZDčW, ROBOTčW 

(MANIPULATORY), é
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Kurs ma nauczyĺ:

budowy i dziağania ukğad·w kinematycznych

metod analizy ïopisu wğasnoŜci kinematycznych i dynamicznych

budowy i wğasnoŜci wybranych mechanizm·w

Wiedza PRZYDATNA do:

projektowania, konstruowania i eksploatowania
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Poszczeg·lne dziağyTMiM:

struktura ukğad·w kinematycznych (el. skğadowe, poğŃczenia, 

wğasnoŜci ruchowe),

kinematyka (wyznaczanie parametr·w ruchu)

dynamika

r·wnowaga statyczna i kinetostatyczna (siğy masowe ,siğy w 

poğŃczeniach, siğy napňdzajŃce, tarcie, sprawnoŜĺ),

badanie ruchu ukğad·w masowych
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ukğad mechaniczny

sterowanie
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SILNIK
PRZEKĞ. 

GĞčWNA

PRZEKĞ. 

RčŧNICOWA

Schematyzacja
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Schematyzacja
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Schematyzacja
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Schematyzacja
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WğasnoŜci
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CZĞONY ïelementy skğadowe ukğadu kinematycznego
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CZĞONY ïelementy skğadowe ukğadu kinematycznego

PRZEMIESZCZAJł SIŇ WZGLŇDEM SIEBIE
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Klasy par
f=5 Ÿ para V klasy

f=4 Ÿ para IV klasy

f=3 III

f=2 II

f=1 I

f=0   ???

f=6   ???
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